
T h e  S T A R  3 D  E n d o s c o p y  S y s t e m  i s  a n  I n n o v a t i v e  S o l u t i o n  t h a t  e n a b l e s  s u r g e o n s  t o

p a i r  t h e i r  e x i s t i n g  e n d o s c o p e s  w i t h  i t  a n d  c o n v e r t  t h e  c o n v e n t i o n a l  2 D  s t r e a m i n g

v i d e o  o n  a  r e g u l a r  m o n i t o r ,  t o  F u l l  H i g h  D e f i n i t i o n  C r y s t a l  C l e a r  1 0 0

i n c h e s ,  V i r t u a l  S t e r e o s c o p i c  3 D  S t r e a m i n g  v i d e o  o n  ' S e e  T h r o u g h  A u g m e n t e d

R e a l i t y  G l a s s e s ' .   T h e  s y s t e m  c a n  b e  u s e f u l  f o r  s u r g e o n s  i n  m u l t i p l e  s u r g i c a l

d i s c i p l i n e s  l i k e  E N T ,  O r t h o p e d i c s ,  G y n e c o l o g y ,  L a p a r o s c o p y ,  N e u r o s u r g e r y ,

D e n t a l ,  G e n i t o - u r i n a r y  S u r g e r y ,  E T C .
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 I m p r o v e d  d e p t h  p e r c e p t i o n
C l e a r e r  u n d e r s t a n d i n g  o f  c o m p l e x  s u r g i c a l  a n a t o m y  s c e n a r i o s
E n h a n c e d  F H D  V i d e o
1 0 0  i n c h e s  B i g  V i r t u a l  S c r e e n
U p - t o  3 2  X  D i g i t a l  Z o o m  g i v e s  g r e a t  m a g n i f i c a t i o n
N o  n e e d  t o  l o o k  a t  t h e  d i s p l a y  m o n i t o r
S i m u l t a n e o u s  v i s u a l i z a t i o n  o f  s u r r o u n d i n g  a s  w e l l  t h e  s u r g e r y
B e t t e r  a n d  I m p r o v e d  H a n d s - E y e  C o o r d i n a t i o n
I m p r o v e d  e r g o n o m i c s  r e s u l t i n g  i n  e a s e  o f  u s e  a n d  r e d u c e d  f a t i g u e
D e c r e a s e d  l e a r n i n g  c u r v e  

 I m p r o v e d  c l i n i c a l  o u t c o m e s
S a f e r  o p e r a t i o n
I n c r e a s e d  s a t i s f a c t i o n
R e d u c e d  d i s c o m f o r t
S h o r t e r  o p e r a t i o n  t i m e  

  S T A R  3 D  i s  t h e  F i r s t  a n d  O n l y  3 D - F H D  S y s t e m  w i t h  S e e  T h r o u g h  A u g m e n t e d
R e a l i t y  G l a s s e s
U n p a r a l l e l e d  C r y s t a l  C l e a r  F H D  H i g h  A c u i t y  V i s i o n
S w i t c h  b e t w e e n  2 D  a n d  3 D  a s  p e r  y o u r  c o n v e n i e n c e
S w i t c h  b e t w e e n  C o n v e n t i o n a l  M o n i t o r  o r  A u g m e n t e d  R e a l i t y  G l a s s e s  a s  p e r
y o u r  c o n v e n i e n c e
S u p e r i o r  D e p t h  P e r c e p t i o n  a n d  E n h a n c e d  S u r g i c a l  A c c u r a c y   D y n a m i c  F o c u s
H i g h e r  A c c u r a c y  a n d  S u r g i c a l  P r e c i s i o n
B e t t e r  a n a t o m i c a l  u n d e r s t a n d i n g
E n h a n c e d  h a n d - e y e  c o o r d i n a t i o n
H i g h  a c u i t y  v i s u a l i z a t i o n  

S u r g e o n s  B e n e f i t s :

 
P a t i e n t  B e n e f i t s :

 
U n p a r a l l e l e d  3 D  P e r f o r m a n c e  !

 

e s u r g e r y

d r e d u c e d f a t i g u e

t h S e e T h r o u g h A u g
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 D y n a m i c  F o c u s  
Q u i c k  W h i t e  B a l a n c e
S i n g l e  C l i c k  r e c o r d i n g  a n d  s n a p s h o t s
L i g h t w e i g h t   c a m e r a  d e s i g n  U n i v e r s a l  S c o p e  C o u p l e r
A d j u s t a b l e  v i e w i n g  o f  i m a g e s
P r o p r i e t a r y  S o f t w a r e  f o r  e n h a n c e d  i m a g e  q u a l i t y
2 D  t o  3 D  m o d e
D i g i t a l  i m a g e  f l i p  9 0 ° ,  1 8 0 ° ,  H o r i z o n t a l  a n d  V e r t i c a l  F l i p ,  a s  w e l l  a s  v i d e o
s t r e t c h i n g ,  f o r  b e t t e r  h a n d s - e y e  c o o r d i n a t i o n  d u r i n g  E n d o s c o p y .  

S p e c i f i c a l l y  d e s i g n e d  t o  m a x i m i z e  s u r g e o n  e r g o n o m i c s  a n d  m i n i m i z e  t h e
f o o t p r i n t  i n  t h e  o p e r a t i n g  r o o m .  
C a m e r a  C o n t r o l  U n i t  ( C C U )  b a s e d  o n  p r o p r i e t a r y  h a r d w a r e  a n d  s o f t w a r e
I n t e g r a t e d  d i g i t a l  r e c o r d i n g  3 D  a n d  2 D  f r i e n d l y  w i t h  U S B  d o w n l o a d  a b i l i t y
I n t e g r a t e d  w i t h  C l o u d  f o r  A n y t i m e  A c c e s s
C o m p a t i b l e  w i t h  a n y  E n d o s c o p e
S i n g l e  b u t t o n  o n / o f f  s y s t e m
X e n o n  c o m p a t i b l e

A  3 D - F H D  C a m e r a  S y s t e m  T h a t  D e l i v e r s :

 
S T A R  3 D  C o n s o l e :
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I n t u i t i v e  n a v i g a t i o n  m e n u  f o r  o n e - c l i c k  a d j u s t m e n t s

P a t i e n t  d a t a  i n p u t  f o r  r e c o r d i n g s

I n s t a n t  p l a y b a c k

C a n  p r o j e c t  m u l t i p l e  3 D  d i s p l a y s

P l a t f o r m  a l l o w s  c o n t i n u o u s  i m p r o v e m e n t s  t h r o u g h  S o f t w a r e  u p g r a d e s

T h e  S T A R  3 D  s y s t e m  i s  a  o n e  b u t t o n  o p e r a t i o n a l  s y s t e m .  

W i t h  o n e  p u s h  o f  t h e  b u t t o n  t h e  s y s t e m  i s  t u r n e d  o n  a n d  b o o t s  u p  t o  r e a d y

m o d e .  

T h e  S T A R  3 D -  H D  c a m e r a  a n d  l i g h t  s o u r c e  i s  a  s i m p l e  “ p l u g  a n d  p l a y ”  o n c e

a t t a c h e d  i n t o  t h e  C C U .  

U s e r  f r i e n d l y  i n t e r f a c e

 

U s e r  F r i e n d l y  O p e r a t i o n :
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M o d e l  T y p e :  S i - O L E D  ( S i l i c o n - O r g a n i c  L i g h t - E m i t t i n g

D i o d e )

P o w e r  S u p p l y  V o l t a g e  C o n t r o l l e r :  5  V / 9 0 0  m A  v i a  M i c r o

U S B  t e r m i n a l

B a t t e r y  L i f e :  A p p r o x .  6  h o u r s

W e i g h t  H e a d s e t :  2 . 5  o z  /  6 9  g  ( e x c l u d i n g  c a b l e )

P o w e r  S u p p l y  V o l t a g e  A C  A d a p t e r :  1 0 0  –  2 4 0  V  A C  ± 1 0 % ,

5 0 / 6 0  H z  w i t h  M i c r o  U S B  c a b l e

B a t t e r y  T y p e :  L i - P o l y m e r

D i m e n s i o n s  H e a d s e t :  7 . 5 2 "  x  7 . 0 1 "  x

0 . 9 8 "  ( W  x  D  x  H )

D i m e n s i o n s  C o n t r o l l e r :  2 . 2 0 "  x  4 . 5 7 "  x

0 . 9 1 "  ( W  x  D  x  H )

W e i g h t  C o n t r o l l e r :  4 . 5 5  o z  /  1 2 9  g

A u g m e n t e d  R e a l i t y  G l a s s e s
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D r i v i n g  M e t h o d :  M o n o  C r y s t a l l i n e  S i l i c o n  A c t i v e

M a t r i x

D i s p l a y  S i z e :  0 . 4 3 " - w i d e  p a n e l  ( 1 6 : 9 )

P i x e l  N u m b e r :  9 2 1 , 6 0 0  p i x e l s  ( 1 2 8 0  R G B  x  7 2 0 )

R e f r e s h  R a t e :  3 0  H z

F i e l d  o f  V i e w :  2 3  d e g r e e s  ( d i a g o n a l )

S c r e e n  S i z e  -  P r o j e c t e d  D i s t a n c e :  4 0 "  a t  2 . 5  m  –

3 2 0 "  a t  2 0  m

C o l o r  R e p r o d u c t i o n :  2 4 - b i t  c o l o r  ( 1 6 . 7 7  m i l l i o n  c o l o r s )

O p e r a t i n g  S y s t e m s :  A n d r o i d  5 . 1

T e m p e r a t u r e :  4 1  ° F  t o  9 5  ° F  ( 5  ° C  t o  3 5  ° C )
H u m i d i t y :  2 0 %  –  8 0 %

A u g m e n t e d  R e a l i t y  G l a s s e s

 

O p t i c a l :

 

 G e n e r a l :
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P r o c e s s o r  3 . 6  G H z  I n t e l  C o r e  i 7

R A M 1 6  G B  S O - D I M M

H a r d  D r i v e  1  T B  H D D  +  S S D  G r a p h i c s  

C o p r o c e s s o r  N V I D I A  G e F o r c e  G T X  1 0 7 0  

C o  P r o c e s s o r  R A M  8 G B  G D D R 5

C h i p s e t  B r a n d  I n t e l

W i r e l e s s  T y p e  8 0 2 . 1 1 a g ,  8 0 2 . 1 1 a b g ,  8 0 2 . 1 1 b g n

B l u e t o o t h  :  4 . 2

C o m p u t i n g  P l a t f o r m

 

 

 

, 8 0 2 . 1 1 b g n
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S e n s o r  :  1 / 1 . 9 ”  S o n y  I M X  C M O S

P i x e l s  :  2 , 1 0 0 , 0 0 0  P i x e l s

O u t p u t  I n t e r f a c e :   H D M I ,  U S B

O u t p u t  R e s o l u t i o n :  1 9 2 0 * 1 0 8 0 / 6 0  F P S

W h i t e  B a l a n c e :  A u t o ( L o c k )

I m a g e  F r e e z e :  Y e s

Z o o m :  1 - 1 6 X  D i g i t a l

B r i g h t n e s s  A d j u s t m e n t :  Y e s

S N R :  > 5 0  d B

S c a n n i n g  M o d e :  P r o g r e s s i v e  S c a n n i n g

V e r t i c a l  R e s o l u t i o n :  1 2 0 0  T V L

D i g i t a l  N o i s e  R e d u c t i o n :  A u t o

B a c k  l i g h t  c o m p e n s a t i o n :  A u t o

L e n s :  F  2 2  m

C a b l e  l i g h t :  2 . 4  m

O u t p u t  i n t e r f a c e :  H D M I 4 . 0  ( D V I )

O u t p u t  r e s o l u t i o n :  1 9 2 0 * 1 0 8 0 /  6 0  F P S

P o w e r  s u p p l y :  D C  5 V

O u t p u t  i n t e r f a c e :  H D M I

F u l l  H D  E n d o s c o p e  C a m e r a
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T y p e :  L E D

P o w e r :  1 0 0  W  

I l l u m i n a t i o n :  >  4 , 0 0 0 , 0 0 0  L x

C o l o r  T e m p e r a t u r e :  5 5 0 0  K e l v i n s

C o l o r  R e n d e r i n g :  9 2

L a m p  L i f e :  5 0 0  h o u r s

F i b e r - O p t i c  I n t e r f a c e :  M u l t i p l e

I n t e n s i t y :  A d j u s t a b l e

B r i g h t  L E D  C o l d  L i g h t  S o u r c e
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W i F i  S p e e d  :  T r i - B a n d  5 . 3  G b p s

W i F i  C o v e r a g e  :  U p  t o  3 , 0 0 0  s q .  f t .

C o v e r e d  W i r e l e s s  D e v i c e s  :  2 5 +

E t h e r n e t  P o r t s  :  8

B e a m f o r m i n g  T e c h n o l o g y  :  Y e s

M U - M I M O  :  Y e s

P o w e r f u l  D u a l - C o r e  P r o c e s s o r  f o r  E f f i c i e n t  O p e r a t i o n

E i g h t  A n t e n n a s  f o r  O p t i m a l  W i - F i  P e r f o r m a n c e

F a s t e s t  S p e e d  W i F i  R o u t e r  f o r  W i r e l e s s  V i d e o  S t r e a m i n g
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C O N T A C T  D E T A I L S

Get in touch with us! We would like to hear from you.

U S A  A D D R E S S  

I N D I A  A D D R E S S  

77380 W. Sand Lake Road,
Suite 500,
Orlando, Florida,
32819,
USA

313, Platinum Square, 
Weikfield IT Park, 
Viman Nagar, 
Pune, Maharashtra,
India.
411014

P H O N E    
USA  | +1  352 804 6054

W E B
www.ibrainrobotics.net

info@ibrainrobotics.net
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